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Osnova prednasky

e Synchronni generatory
— Princip cinnosti a pouziti
— Konstrukcni provedeni

e Asynchronni motory
— Konstrukcni provedeni
— Vlastnosti a pouziti
— Spousteéeni
- Rizeni otacéek



Synchronni generator: princip

AC napéti

Vinuti statoru
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Pouziti synchronnich generatoru

 turboalternatory (s hladkym rotorem)
* hydroalternatory (s vyniklymi poly na rotoru)

turbina 10 kV 10/400 KV prenosova

soustava
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Konstrukcni provedeni

Mag. obvod statoru z plechti
Vinuti statoru :

ol
b
5 "
=ik
oy M

Vinuti rotoru

Kostra statoru
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Rotor
turboalternatoru

(2 a 4 polové)

Rotor
hydroalternatoru
(vicepolové)




Trojfazove generatory (alternatory)




3-faz. alternator pro osobni auta




Kmitocet indukovaného napéti do statoru

 Pro 2-pélovy alternator: r = (Hz min ™)

 Pro n-pélovy alternator: s = p@
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Asynchronni motory
Konstrukcni provedeni

s rotorem nakratko s rotorem vinutym

plechy
statoru kostra kryt vinuti vinuti statoru
vinuti rotoru
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! sbéraci krouzky
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plechy rotoru lozisko sbéraci ustroji
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Stitek motoru

3~Mot.

(SIEMENS

Made in Czech Rep.
1CV3314B

1LE15433AB434AA4

ies & C€ )

UC 1503/999999901

IEC/EN 60034 315L

IMB3

IP55

990kg | Th.CL155(F) |-20°C<= TAMB<=40°C|

Bearing UNIREX-N3
DE| 6319-C3 40g Interval: 6000h
NE | 6319-C3 40g
KS CIEC60034-2-1
v Hz | A | kW |cosg|NOM.EFF| 1imin | IE-CL

400 A |50 | 275 | 160 [0.87 | 95.8 % | 1490 |IE3
690 Y |50 | 161 | 160 |[0.B7 | 95.8 % | 1480 [IE3
460 A |60 | 275 | 184 (0.88| 96.2 % | 1788 |IE3
460 A | 60 | 240 | 160 |(0.87 | 96.2% | 1791 [IE3

G_D081_XX_00644



Zpusob zapojeni trojfazového statorového vinuti
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a)-piipojeni vinuti fazi  b) spojeni do hvézdy (Y) c¢) spojeni do trojihelnika (D)
Svorkovnice tfifazoveého asynchronniho motoru

« Synchronni ota¢ky (mag. pole statoru): » _&7 (min™, Hz, -)
p
o Skluz: s=""".100 (%)
g
ke otad : 60- /
* Mechanické otacky rotoru: ,=pn, -(1-5)=——-(1-s)
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 Mechanicky moment motoru:
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MN: N = N :9,55_N (N'm,w,mln_l)
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 Mechanicka (=momentova) charakteristika motoru:
M
M — /jmenovity pracovni bod
\ 4
7120 Sb n—nsi
s=1 s=0



Zmeéna poctu poélu motoru

2-p6lovy motor
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Vlastnosti a pouziti

AM nakratko:

« jednodussi konstrukce, nizké vyrobni naklady

* vyssSi ucinnost, malé rozmeéry

* nepritomnost shéraciho ustroji - mensi naroky na
kryti a udrzbu

« provedeni rotoru bez vinuti a tim i bez izolace
dovoluje jeho vyssi otepleni

AM krouzkove:

« vetsi rozmeéry oproti AM nakratko

« sbeéraci ustroji (Udrzba, kryti, poruchovost)

 vinuta kotva (rotor) s izolaci vodicu (mensi
dovolené otepleni)

Pouziti AM: pro pohon éerpadel, ventilatoru,

kompresoru, pasovych dopravnikd, jerabu,
vytahu, obrabécich stroju, atd.



Spousténi asynchronnich motoru
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zabérny proud

jmenovity proud

/ proud naprazdno
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Pozadavky pri spousténi motoru
« dostatecne velky zaberny moment

* maly zabeérny proud



Zpusoby spousténi

* Primym pripojenim k napajeci siti
* Prepinanim vinuti statoru Y-D
« Softstartérem (stridavym meénicem napeti)
— Fizeni nastavenim ¢as. sklonu (tzv. rampy) narustu vystupniho
napeéti
— nastavenim konstantniho proudu motoru (proudovym omezenim)



Primeé pripojeni
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Prepinac hvezda-trojuhelnik
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Polovodicovy rizeny ménic¢ napeéti

SIEMENS c|R11S

;EZX_ XZ_ ZX‘ Xz_ ZX_ XZ_E softstartér
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Rizeni otaéek asynchronnich motor

n=ng '(l—S)=—°

 Zmeénou skluzu s (v€etné zménou napajeciho napéti)
 Zmeénou napajeciho kmitoctu f
« Zmeénou poctu poélovych dvojic p

— Nejvhodnéjsi zpusob zménou kmitoctu



Rizeni otaéek zménou kmitoétu

Neprimy méni¢ kmitoctu s napéetovym stridacem
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kmitoctu
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Rizeni otaéek asynchronnich

U ménicem

motor

brzdna jednotka




Spousteni motoru méenicem kmitoctu
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Konec prednasky



